Типовые вопросы при защите отчетов по учебной практике
1. Какова административная и техническая структура вашего предприятия?
2. Как организована безопасная работа роботизированной ячейки на вашем участке?
3. Какой программой пользовались при разработке цифрового двойника технологического участка?
4. В каком программном обеспечении может осуществляться моделирование роботизированных производственных процессов?
5. Как осуществляется роботизация процесса сварки?
6. Как осуществляется роботизация процесса транспортно-накопительной системы участка?
7. Как осуществляется управления вашим роботом?
8. Будет ли робот интегрирован в систему управления верхнего уровня?
9. С помощью какой сети робот соединен с системой управления верхнего уровня?
10. В какой программе можно составлять схемы электрических соединений вашего робота?
11. Назовите роботизированные участки производства на вашем предприятии
12. Если на предприятии нет роботизации технологического процесса, проводили ли вы анализ на предмет интеграции роботов в технологический процесс?
13. Назовите основные части рассматриваемого роботизированного комплекса
14. Приведите характеристику применяемого промышленного робота
15. Назовите основные виды неисправностей роботов в производстве
16. Перечислите алгоритмы устранения неисправностей и график ТО роботов на производстве.
17. В какой среде пишутся программы для вашего робота на заводе
18. Какие используются датчики и захваты?
19. Имеется ли возможность автоматической смены захвата на вашем роботе?
20. Как составлять табельные журналы на производстве?
21. Как составлять акты дефектации робототехнических устройств?
22. Какие существуют документы по обслуживанию и ремонту мехатронного и робототехнологического комплекса?
23. Какова структура промышленного предприятия и сортамент продукции?
24. Назовите требования, которые вы предъявляете к вашему роботизированному комплексу?
25. Какова рабочая температура эксплуатации применяемого робота?
26. Каков рабочий диапазон инструмента на роботе?
27. Как нужно программировать робот манипулятор в онлайн режиме?
28. Сколько цифровых и аналоговых входов имеет ваш робот?
29. Сколько цифровых и аналоговых выходов имеет ваш робот?
30. Как осуществить параметрирование цифровых выходов/входов?
31. Какова максимальная скорость перемещения вашего робота?
32. Какова максимальная точность позиционирования робота? От каких факторов зависит?
33. Какие экономические факторы можете привести в пользу роботизации производства?
34. Технико-экономический расчет роботизации участка
35. Каковы возможности роботизации технологических процессов в вашем цеху?
36. Как вы реализовываете требования к роботизированному комплексу?
37. Какие типы электромоторов используют для построения роботов манипуляторов?
38. Как связать технологический процесс с роботом?
39. Каковы свойства робота паллетайзера и чем он отличается от универсального?
40. [bookmark: _GoBack]Назовите системы координат робота?
